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EMENTA 
 
Introdução ao controle por modo deslizante, fundamentos teóricos e práticos. Equações diferenciais com lado 
direito descontínuo. Propriedades e existência de soluções em sistemas descontínuos. Fundamentos matemáticos e 
conceitos de projeto para controle por modo deslizante. Controle de sistemas lineares e não-lineares. Observadores 
de modo deslizante e controle integral por modo deslizante. Problemas de chattering e sua mitigação. Aplicações 
do controle por modo deslizante. 
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