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EMENTA 
 
Introdução ao controle adaptativo, incluindo definição e motivação para seu uso, comparação com controle 
tradicional e exemplos de aplicação em engenharia. Fundamentos teóricos do controle adaptativo, abrangendo 
princípios básicos, estruturas de sistemas adaptativos, modelo de referência e métodos de estimação de parâmetros. 
Métodos de controle adaptativo direto e indireto. Controle adaptativo por modelo de referência (MRAC), controle 
adaptativo Backstepping, controle adaptativo robusto e outras técnicas adaptativas de controle. Projeto, simulação e 
estudos de caso de controladores adaptativos. 
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