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Nesta Dissertacao é proposto o uso de observador de estados para compensar atra-
sos estocdsticos de comunicacao em um sistema de controle por modo deslizante. A
estratégia proposta é capaz de compensar os atrasos e fornecer ao controlador as esti-
mativas dos estados em tempo continuo. Os sinais provenientes dos sensores localizados
na planta sao amostrados periodicamente e enviados por uma rede de comunicagao até o
observador de estados. Os atrasos induzidos pela rede variam estocasticamente e sao co-
nhecidos. Além disso, na andlise de estabilidade, é usado o conceito da estabilidade quase
certa, que proporciona um resultado muito satisfatorio e menos conservador. Assim,
combinando técnicas conhecidas com novas metodologias, obtém-se um bom resultado na
compensacao de atrasos com caracteristicas estocasticas. Ao longo do trabalho exemplos
ilustram as ideias apresentadas, simulando condi¢oes normais de operacao e condi¢oes que
visam estressar e reforcar a importancia da compensagao dos atrasos em se tratando de
controladores por modo deslizante.
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