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Este estudo aborda a anédlise e projeto de controle extremal multivariavel para
mapas estaticos sujeitos a atrasos arbitrariamente longos. O método do gradiente é con-
siderado. Sao tratados os sistemas de miltiplas entradas com atrasos diferentes em cada
canal de entrada. No método alternativo, a compensacgao de fase dos sinais de excitacao e
a inclusao de feedback do preditor com uma estimativa da Hessiana baseada em perturba-
¢ao (baseada na média) permitem obter resultados de convergéncia exponencial local para
uma pequena vizinhanca do ponto 6timo, mesmo na presenca de atrasos. A anélise de
estabilidade é realizada sem o uso de transformacao backstepping, que também elimina
a complexidade do controlador. Em suma, assegura-se um esquema de implementacgao
mais simples e anélise direta sem invocar sucessivas transformacoes de backstepping. Um
exemplo nimerico ilustra o desempenho do controle extremal com compensacao de atraso

e sua simplicidade.
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