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Nesta Dissertacao sao propostos controladores para sistemas lineares, com reali-
mentacao de estado estimado por observadores, para as varidaveis nao medidas, na pre-
senga de atrasos pequenos ou arbitrarios na variavel de saida mensurada. As estratégias
propostas sao adequadas a quatro diferentes classes de sistemas de controle. No pri-
meiro caso, trata-se sistemas apenas com atraso na saida. No segundo caso, sistemas
com atraso na saida e incertezas paramétricas. No terceiro caso, sistemas com atraso e
perturbacao exdgena. Finalmente sao abordados no quarto caso, sistemas com atraso,
incertezas paramétricas e perturbagao exodgena. Para o atraso arbitrario o estado nao
medido ¢é estimado por observadores em cascata. Para todos os sistemas de controle pro-
postos, sao garantidas as propriedades de estabilidade global exponencial. Simulagoes

lustram a eficacia dos controladores desenvolvidos.
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