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O estudo na area de controle extremal é aplicavel em situagoes nas quais existe um
mapeamento nao-linear que possuem um minimo ou um maximo local, sendo o objetivo
principal ajustar o sinal de entrada para que a saida convirja para um valor 6timo. Este
trabalho apresenta um algoritmo de busca extremal baseado no método do Gradiente,
usando um preditor com estimativa da segunda derivada do mapeamento do sistema
denominada de Hessiana, para lidar com atrasos conhecidos arbitrarios e variantes no
tempo. A prova de estabilidade exponencial local e a convergéncia do sistema em malha
fechada para uma pequena vizinhanga do ponto do extremo sao demonstradas rigorosa-
mente. Este resultado é alcancado utilizando a transformacao backstepping e a teoria de
averaging em dimensoes infinitas. Simulagdes numéricas sao apresentadas para ilustrar o
comportamento do sistema na presenca de atrasos constantes e variantes no tempo. Desta
forma, é observado que um atraso suficientemente grande na malha de controle extremal
leva o sistema a instabilidade. A contribuicao deste trabalho é desenvolver resultados
ainda nao existentes na literatura cientifica, introduzindo-se preditores para compensacao

de atrasos variantes no tempo e ilustrar a eficacia do controlador extremal proposto.
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