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Nesta Dissertacao realiza-se um estudo comparativo de diferentes metodologias
encontradas na literatura acerca da adaptacao dos ganhos de modulacao em controle
por modo deslizante, em sistemas sujeitos a perturbagoes. Sao realizadas simulagoes das
mesmas, comentérios sobre o funcionamento e listados seus pontos positivos e negativos. E
apresentada uma nova metodologia de ganho adaptativo, baseada no conceito de controle
equivalente estendido, capaz de eliminar o efeito de perturbacoes nao-suaves. Resultados
experimentais em um sistema eletromecanico sao exibidos. Também é apresentada outra
nova metodologia, baseada em fun¢oes de monitoragao. Diferentemente da literatura
existente, esta estratégia é capaz de garantir um rastreamento pratico utilizando-se apenas
de realimentacdo de saida. Simulagoes ilustram o desempenho das novas metodologias

apresentadas.
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